Up|né zatmenie S|n|{a

QA L)ovnq pozorovacl program: 1. Fotografia korony
2. Videozaznam ?

3. ?




Up|né zatmenie S|n|{a

QA Eorm’,l poOzZOTovaci program:

Refraktor Telementor 63/840 mm, CCD kamera TKC 3




Urc‘fenie . a 4. kontaktu oygl Op|nom zatmen Slnlia

MeJcéAa tetiv:




Uréenie . a 4. kontaktu oygl L’Jp|nom zatmenf Sln\ﬂa

Metc’ﬂa tetiv:

Zavislost’ dizky tetivy od éasu

tetiva

relativny ¢as



Uréenie . a 4. kontaktu oygl L’Jp|nom zatmenf S|n\10|

MetéAa tetiv:

Prvy kontakt - fotografické pozorovanie
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Urcv:enie . a 4. kontaktu oggl L’Jp|nom zatmenf Sln\{a

MetéAa tetiv:

Stvrty kontakt - CCD pozorovania
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Urcv:enie . a 4. kontaktu oggl L’Jp|nom zatmenf Sln\{a

MetéAa tetiv:

Stvrty kontakt - CCD pozorovania
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y =-5E-06x* +0,0015x° - 0,2263x2 - 386,65x + 66779
R?=0,9985
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Urcv:enie . a 4. kontaktu oggl Op|nom zatmenf Sln\{a

Statis{:iclﬂé VL}s|eA |{L} spracovania:

stupen regresie 1

p

Y = -9081.57 + 227.18x - 0.03x"2
relat. chyba (0=0,5) 0.46%
RA2 0.99919
Cas 1. kontaktu 9:25:38.89 UT
Relat. chyba (sec.) +-2.94

+-0.96
Predpoved (Occult 1.1

metoda Ccd

regresna krivka Y =66828.4 - 394.54x - 0.06x"2

relat. chyba (¢=0,05) 0.49%
relat. chyba (0=0,5) 0.17 %
0,99896

Cas 4. kontaktu 12:12:45,17 UT

Relat. chyba (sec.) +-4,62

+-2,64

Predpoved’ (Occult 1.1.0) 12:12:45 UT
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Urcv:enie . a 4. kontaktu oggl Op|nom zatmenf Sln\{a

Dislﬂusia 0 stleol Loch:

1. Pouzitie CCD alebo fotografickej metody ?
2.

3. Navrhy na ziskanie presnejSich vysledkov:



Urc‘fenie . a 4. kontaktu oggl Op|nom zatmenf Sln\ﬂa

Dislﬂusia 0 v(;sleol Loch:

Na urcenie okamzikov kontaktov preto navrhujem pouzit
tieto tri metody:

a) Pouzit’ aproximaciu polynédmom druhého stupna s
vedomim, ze uréeny casovy okamzik kontaktu je
zat'azeny systematickou chybou popisanou vyssie.

b) Pouzit' polyném I|V. stupna bez urcenia intervalov
spolahlivosti.

c) Pouzit’ nasledovny postup:



Urcv:enie . a 4. kontaktu oggl Op|nom zatmenf Sln\{a

Dislﬂusia 0 v(;sleol Loch:

Pre konkrétne zatmenie zostrojit graf funkcie dizky tetivy od nameraného
casu (l,):

k - relativny zdanlivy priemer Mesiaca voci Sinku
u - vzdialenost stredov diskov Mesiaca a Sinka v najvacsej faze zatmenia
c? = u? —t2, t — ¢as vyjadreny pomocou relativ. pohybu Sinka a Mesiaca

Ziskat regresnu krivku |. alebo Il.radu (lll....)- z toho A,
Zistit' korekciu A; - A,

Opravit namerané dizky tetiv o korekciu A, - A,
Zostrojit’ graf zavislosti tetiv od Casu

Ziskat regresnu krivku I. alebo Il.radu (lll....)- z toho A,
Ziskat Cas I. a IV.kontaktu



Urcv:enie !+ &ft A I{onta\{tu 0 sl Zas s Sln\{a
pri up

DisLLusia 0 v(;s|e0| Loch:

stupen regresie
metoda
Cas 1. kontaktu 9:25:39,07 UT 9:25:41,58 UT
Relat. chyba (sec.) o=0,05

0=0,50

Predpoved’ (Occult 1.1.0)

-
N
H

metoda CcCcD
Cas 4. kontaktu 12:12:45,69 UT | 12:12:45,17 UT | 12:12:44,97 UT

Relat. chyba (sec. a=0,05 +-4,62

4=0,50 R

Predpoved’ (Occult 1.1.0) 12:12:45




